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Finalidade

= Obter informacdes necessarias para a adequada representacao de
uma determinada area da superficie terrestre.
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Procedimento de campo

= Determinar as coordenadas dos pontos na superficie da terra,
constituindo de uma sequéncia sistematizada de medicoes de

angulos e distancias.
= Ao final, sao produzidos:

Plantas
Mapas
Desenhos na tela do computador
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Métodos de levantamento de pontos

= A maneira mais comum de obter a posicao de um ponto no campo é
medir a diregao (azimute ou rumo) e o comprimento do segmento de

reta, que une o ponto que se deseja conhecer a posicao ao ponto
conhecido (estacao).

N
N=
A

Coordenadas Polares —) Coordenadas Retangulares
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Métodos de levantamento de pontos

= A obtengao das coordenadas de um ponto é feita a partir de um outro ponto
que serve de referéncia;

= O levantamento topografico deve ser apoiado no SISTEMA GEODESICO
BRASILEIRO (SGB)

= Nao havendo pontos do SGB, a norma aceita, em casos especiais, O
estabelecimento de sistema de referéncia arbitrarios.
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Métodos de levantamento de pontos

Método de Irradiacao

Procedimento mais utilizado para “amarrar”

pontos de detalhes a um sistema de referéncia,
por meio da medicao de uma direcao e uma

distancia. 5

= Mede-se a distancia entre dois pontos (A, B) e o azimute;

= Assim, determina-se as coordenadas de um ponto (B) a partir do
outro (A).

o As medidas das distancias sao realizadas através do método direto, indireto ou
eletronico;

o As medidas dos angulos sao realizadas com o emprego do teodolito éticos ou
eletronicos;

o De cada triangulo (com vértice em A) sao conhecidos dois lados e um angulo.
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Métodos de levantamento de pontos

Método de Irradiacao

Da figura se deduz as equacoes 1 e 2:

AXyp = Xg— X, (1)
AV, = Y=Y, (2)

Do triangulo formado pelo alinhamento e
suas projecoes AX e AY, tem-se as equacoes
3ed.

AXy5 = Dy SEN(AZ45)  (3)
AY, 5 = Dys c0S(Az,5) (4)
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Métodos de levantamento de pontos

Método de Irradiacao

Igualando (1) e (2), com (3) e (4), resulta:

Por outro lado, se conhecemos as coordenadas dos pontos, é
possivel calcular a distancia entre eles e o azimute do alinhamento:

Dug® = (Xg=XpF + (Y= Y))?

Numerador e
5 — X AJ denominador podem ser
—>| negativos ou positivos a
depender do quadrante
onde o alinhamento esta

X
AZ . =arcty| —
YB _YA

U
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Métodos de levantamento de pontos

Método de Intersecao

Emprego: avaliacago de  pequenas
superficies de relevo acidentado.

Procedimento de campo: Consiste em
localizar, estrategicamente, dois pontos A
e B de coordenadas conhecidas, e efetuar
uma intersecao de visadas para o ponto P,
a ser determinado suas coordenadas.
Método utilizado quando nao é possivel
determinar distancias.

Dados: A (X,; Y,) € B (Xg; Yp)
Medir: Az,p € Azgp
Determinar: P = (X; Yp)

p =

_ [XA _YA-tg(AZ AP )]_ [XB _YB -tg(AZ BP )]

tg(AZ BP )_ tg(AZ AP )
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Métodos de levantamento de pontos

Método de Estacao Livre

Emprego: Quando for impossivel estacionar o
instrumento sobre um ponto de coordenadas
conhecidas, para determinar a partir deste ponto as
coordenadas de outro ponto. O instrumento é
estacionado no ponto que se deseja determinar as
coordenadas e as visadas sao efetuadas para

outros dois pontos de coordenadas conhecidas

Dados: A (X,; Ya) € B (Xg; Yg)
Medir: Dg, € 0 angulo a

Determinar: E = (Xg; Yg)

Il
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Métodos de levantamento de pontos

Método de Estacao Livre

Calculo: Y=N '
A :\A;ZAB 5
1) Determinar o azimute Az,g A //7
v
i oo [/
AZ . = arc.tgLM) EA B
Y, Y, .
TS
2) Determinar a distancia Dyg o |
» X=E
Dy? = (Xg =X P +(Vp—Y,)?
Sendo que:

; - = 1800 - (g + y), fica Azyr = Azpg +
3) Determinar o azimute Az, B (@+7V) AE nt B

sena _ seny
DAB DEA

XE = )(/4 - DAB.SE’/?(AZAJ, e

D¢, .Sena Tem-se:
— y =arc.sen ————

AB

)/E = ){4 - DAE,COS(AZAJ
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Métodos de levantamento de pontos

Método da Bilateracao

= Procedimento de campo: Consiste na
medicdo de duas distancias desde os
pontos de coordenadas conhecidas até o

ponto de coordenadas desconhecidas. ven 4
- A

Dados: A (XA; YA) e B (XB; YB)

Medir: DAP e DBP

Determinar: P = (XP; YP)
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Métodos de levantamento de pontos

Método da Bilateracao R
Y=N

Calculo:

1) Determinar o azimute D,g;
2) Calcular os angulos a e B

DiB + DiP B DéP
2.D,,.D,

CoOSax =

2 2 2
DAB + DBP B DAP

Cospf =

2.D,5.D,p

3) Calcular os azimutes:
Azgp = AZA +

4) Calcular as coordenadas de P, por A:
Xp - XA + DAP.SGH(AZAP), e
YP = YA + DAP'COS(AZAP)

5) Calcular as coordenadas de P, por B:
Xp = Xg - Dgp.sen(Azgp), €
Yp = Yg + Dgp-COS(AZgp)
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